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一、簡介： 

近年來，在 COVID-19的疫情肆虐下，確診者的隔離病房成為第一線的戰

場。因此，為了減輕醫療人員的作業壓力與接觸風險，我們結合  

⚫ 機器人作業系統（ROS） 

⚫ 機械手臂（Robot Arm） 

⚫ 自走車(AMR)  

⚫ 深度學習物件追蹤、人臉辨識（Yolo v2、Face Recognition、ArUco） 

打造能夠輔助醫療人員照顧病人的防疫機器人，使其勝任前線醫療人員的日常

工作，減少醫療人員與病患的非必要接觸。 

二、系統架構： 

 

 



三、系統流程 

 

 

四、測試結果 

 


