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背景動機

由於智慧交通近年來的興起，智慧車輛和路口通信裝置的溝通也有了更 完善的規定，根據規定去
實作封包的傳送和建立裝置間的橋梁便是這次專題很大的重點。 



基礎架構

利用DSRC和路口交通裝置拿取當前交通狀況

將拿到的訊息包裝成符合規定的封包

編碼封包成16進位整數字串

利用UDP傳輸給OBU端

HOST解碼資料便能獲得路口交通狀況



勘查路口狀況

勘查路口狀況，並了解道路資訊，以填入MAP的靜
態資料中



MAP填入

先了解路口狀況，路名、編號、路和路之間的連接、路的方位等
等

按照TCROS和J2735的規定，填入封包內容



SPAT 填入

了解當前路口的燈號循環方式，並根據當前路口的十字
計畫填入封包



車內裝置配置



實地測試

在路口實際開車去接收路口傳送的封包，解碼並去讀封
包內容是否有誤，和測試UDP傳送的封包遺失率



封包測試



封包遺失

SPAT封包遺失率 < 1%

MAP封包遺失率 < 2%

因為這兩個封包會在一定時間內重複傳送相同內容，且沒有連續遺失的可能性(統計下的結果)，因此封包的遺失可以忽略



總結

對系統負擔不大 : 盡量減低填封包的時間，SPAT和MAP分別只需微秒級別的時間

封包遺失率低  : 因為遺失率低且不會連續遺失，因此無須擔心有車輛因遺失，沒收到封包
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