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● 電子儀器的增加

● 機器處理(中央控制)

● 統合各種不同的通訊協定

動機



專題架構圖

MCU 的網路拓樸
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整體架構

Mercury is only a bit larger than our 
Moon. The planet’s name has 

nothing to do with the liquid metal, 
since Mercury was named after the 

Roman messenger god



MPC5748G
微控制器單元
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MPC5748G 基於32-bit Power Architecture 的微控制器單元，提
供硬體安全模組（HSM）、廣泛的通信介面和靈活的記憶體選項。

● 名稱:MPC5748G

● 製造公司 : 恩智浦(NXP)

● 程式語言 : C

● 開發環境 :

○ IDE: S32 Design Studio for 
Power Architecture® 
2017.R1

○ SDK: S32 SDK

MPC5748G





UART&CAN
車載網路通訊協定
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UART

● 傳送以非同步來進行

● 雙方使用相同的頻率(baud rate)

● 有 parity bit 方便接收端檢查

● 此次專題中

○ MPC5748G 以 USB 和 PC 連接

○ PC 端以 python serial  進行接收



CAN 

Controller Area Network

● 有新的裝置加入時，不需要將網路整個

重新設計，只需要其連接到bus中即可

● 傳送完成後會有ack確認完成傳送

● 速度:40Kb-1Mb
● 此次專題中

○ 使用mailbox來處理bus是busy
的狀態

○ 使用基本的ID長度



成果展示

於 MCU 上實作網路拓樸
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成果展示

儀錶板

顯示目前的速度

煞車

降低目前速度

油門

增加目前速度


