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一、簡介： 

隨著直播串流的興起與社群媒體的蓬勃發展，自媒體創作者的數量日益增加。

為使自媒體創作者在沒有他人可協助攝影的情況下也能自由錄製，本專題旨在

提升個人拍攝的便利性與自主性。系統設計以 ESP32-CAM 為核心，進行即時人

臉偵測，並藉由分析人臉位置驅動伺服馬達旋轉，實現自動追蹤拍攝。 

 

以下為系統架構圖： 

 

 

 

 

 

 

 

 

                 

 

 

 

 

 

 

 

伺服馬達驅動器 

鏡頭方向 

ESP32-CAM 模組 

 影像擷取 

 臉部辨識 

 座標偏差計算 

USER 

(被攝者) 

線上串流 

 即時影像觀看 

PWM 控制訊號 Wifi 影像傳輸 



 

二、測試結果： 

人臉偵測系統獲取的方框超過指定範圍時，系統會控制馬達轉動，每次轉動2

度，直到人臉方框維持在指定範圍內。 

 

 
圖二：系統執行畫面 

 


